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Micro:bit und Calliope mit dem Serial Monitor verbinden
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E Schwierigkeit: *

Zubehor:
Verbindungsprogramm Open Roberta Connector
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Mit dem Serial Monitor kann ein Programm Daten in ein Fenster, dem
Monitor, Ubertragen. Dazu ist der Micro:bit oder der Calliope mini mit einem
USB-Kabel mit dem Computer zu verbinden und das Verbindungsprogramm
Open Roberta Connector zu starten.

Es ist lediglich die Ubertragungsrate, Baudrate genannt, von 115200
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Serial Monitor fur Micro:bit und Calliope mini

Far die Entwicklung von Programmen ist es oft £8 Open Roberta Connector ~ — X
notwendig sich Uber die tatsachlichen und aktuellen Datei Micro:hitCalliope mini ~Info &
Sensorwerte des Microkontrollers im klaren zu sein.

Mit dem Serial Monitor des Verbindungsprogramms Gefundener Roboter:

"Open Roberta Connector" lassen sie sich in Echtzeit Micro:bit/Calliope mini

am Computer anzeigen.

Den Micro:bit oder den Calliope mini tber USB mit dem
Computer verbinden.

Das Verbindungsprogramm "Open Roberta Connector"
starten und warten bis der Micro:bit/Calliope mini
erkannt wird.

In OpenRoberta das Sytem Micro:bit bzw. Calliope mini einstellen und Level 2 -> Aktion
-> Anzeige -> Zeige auf serial Monitor auswahlen.

Programm erstellen in dem unendlich oft der Wert des Lichtsensors am serial Monitor
und auch am 5x5 LCD-Block ausgegeben wird.
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Das Programm auf den Micro:bit/Calliope laden. | p.i.; [icrabiicaliope | nfo Z |

. . Serial Monitor
Im Verbindungsprogramm den Menupunkt
Serial Monitor auswahlen. Gefundener Roboter:
Micro:bit/Calliope mini
Die Baudrate fur den Micro:bit und dem Calliope
mini auf 115200 einstellen
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